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Examien Pardial

Estacion de Recarga v Almacenamionto de Fertilizante para Robots Agricolas
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L eria lepa-a un uinbral AT e La reca MLET
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o nrsos limitados
s Puertos de Carga de Baterfas (I puertos): Solo un: robot puede usar un puerto a la vez

Fertilizante (D digpensadores): Solo un rotot puede 1ESar un dispensador o b vee

» necesitar salo carga, solo fortilizante; ambos. Sionecesita ambos

y liberarlos v volver al campdo.

también hay AT f
ETano, esty ansferido a una Tolva | [ Cag
Un tinice robot es responsable de retirar ETAIG ta TIC coando esta-llena ¥ llevarle a un silo.

nte una solucion concurrente para la base central; usando 5S¢

iteIns
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b lioys

o Identifique los recursos comparticos

los semaloros Necesarios (nombire, tipo. valor inicial) para c

e Declare

o O codigo C para maode

s Presente el pseudocdd
nte o ambos, La politica de como adquinr cada recurso

fertil

especifico) es parte de su diseno

« Implemente una estrategia para prevenir el de

b) Explique detalladamente cémo su estrategia previene el ¢

condiciones de Coffman y especifique cudl o cuales de ellas 1

c) ;Podria haber inanicion (starvation) en su solugion? Justifigque

{e simul

Asiuma que cada robot esun hik (thread) que opera dentro de 110 iRich proceso «
acceso a los recirsos de la fl'sl':-ll“'i-:ill.

Examen Parcial
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Ej. 2. Implemente una solucion para 1o gestion de ln cosechn modelondo ol comportamiento de los
robots wtilizando variables de condicidn, (0% )

a) Identifique los rocursos compartidos

b) ;Qué variable de condicidn es necesarfn? Especifique su nombre y justifique claramente ué condicion
del sistema se encarga de sefialar.

¢) Presente un oddigo para un robot Cosechador
d) Presente un cddigo para el robot responsable del Almacenamiento.
e) (Cdmo se garantiza exclusion miitua v consgistencia de datos en'la TIC?

) :Como se sincroniza un robot cosechador v ol robot almacenador para evitar desbordamientos o
vacios?

&) Por qué es crucial usar un iicle while al esperar una condicién (en lugar de un if) en este contexta?
Asuma que los robots Cosechadores v el responsable del Almacenamiento son hilos (threads) que operan
dentro de un inico proceso de simulacién, compartiendo el acceso a la TIC.

Ej. 3. Cambio en la forma de comunicacién (20%)

Paso de Mensajes vs. Memoria Compartida

Si, en lugar de usar memoria compartida para comunicar los cambios de estado entre log componentes del
sistema (como la TIC o el estado de los recursos de la estacién), se decidiera usar paso de mensajes:

a) ;Cémo afectaria este cambio al disefio general del sistema? (Analice qué componentes principales
cambiarfan y por qué. Andlisis conceptual, no pseudocédigo, ni cédigo).

b) ;Qué tipo de primitivas de sincronizacién/comunicacién necesitariamos en este nuevo paradigma?




