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ExaMmeN FINAL 05/02/2024 Nombre: Carrera:

1. Hallar las posibles matrices de Jordan de A si su polinomio caracteristico esta dado
por: pa(t) = (t + 1)3(t — 5)°. En cada caso determinar el polinomio minimal m(¢).

2. a) SeaT e L(R? R?) definidapor T((x,y,2)) = (3x =y + 2, =2x + 4y — 2z, = 2v + 2v).
Calcular para T los autovalores v los autoespacios asociados a cada uno de ellos.

b) Sea A lamatriz asociada a la transformacion T. Demostrar que A es diagonahizable
v hallar las matrices P, inversible, v D, diagonal, tales que A = PDP !,

3. Considerar el subespacio
S — {('\'l'le’r:h-t{a-r_;)' G lzs/ .rl + .t: - .1'4 - .‘.Q = 0 A 1\' R .l'-‘ . 2_“ — ()}

a) Hallar §* considerando el producto escalar habitual.

b) Calcular la proyeccion ortogonal del vector v = (3,0,1,2,1)" sobre el subespacio
8%

4. Sea V el espacio vectorial de las matrices 2 x 2 reales, simétricas. Sea T': V- R;[x]
una aplicacion definida por

b, c
a) Obtener nul(T) e img(T) y las dimensiones de cada uno de dichos subespacios.

b) Determinar si T es un monomorfismos. Justificar la respuesta.
¢) Hallar la matriz asociada a T con respecto a las bases

1, - ;3] 110 >
B, ={[—],]]'[1,1J'[0,0]}' :B:’—‘{.\",.\'*l..\'—l}.

5. Sea V = R? Consideremos labase de V B = {(1,1)",(1,-1)"} y sea B* = {¢, ¢} su
base dual.
a) Describir las funcionales ¢, y ¢,.
b) Hallar las coordenadas de ¢ € V*, dada por ¢(x, v) = 5v + 3y, en la base 5°.
¢) Siendo S = s.c.{(1,1)"}, hallar §-.
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